FISA DISCIPLINEI
ANUL UNIVERSITAR 2023 - 2024

1. DATE DESPRE PROGRAM

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

1.2 Facultatea Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
1.3 Departamentul Departamentul de Automatica si Electronica

1.4 Domeniul de studii Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii* Master

1.6 Programul de studii (denumire/cod)? Sisteme Automate Tncorporate/ M206020220
/Calificarea

2. DATE DESPRE DISCIPLINA

2.1 Denumirea disciplinei Sisteme de actionare
2.2 Titularul activitatilor de curs Prof. Dr. Ing. Bobasu Eugen
2.3 Titularul activitatilor aplicative Prof. Dr. Ing. Bobasu Eugen
2.4 Anulde | I 2.5 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul DA | 2.7 Regimul disciplinei | DI | 2.8 Tipulde | E
studiu disciplinei (obligativitate)* evaluare
(continut)®

3. TIMPUL TOTAL ESTIMAT (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 dincare:3.2curs |1 3.3 seminar/laborator/proiect 2

3.4 Total ore din planul de invataméant 42 | dincare:35curs | 14 | 3.6 seminar/laborator/proiect 28

3.7 Distributia fondului de timp ore
= Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
=  Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 16
= Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 16
= Tutoriat 2
=  Examindri 3
= Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 3

Total ore activitati individuale 58

3.8 Total ore pe semestru® 100

3.9 Numirul de credite® 4

4. PRECONDITII (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Studentul trebuie sd posede cunostinte de specialitate dobandite la urmatoarele discipline: Masini
electrice si actionari, Ingineria reglarii automate, Teoria sistemelor automate, Modelare si
simulare, Sisteme numerice de reglare.

4.2 de competente Nu sunt necesare.

5. CONDITII (acolo unde este cazul

5.1. de desfasurare a cursului Predarea cursului se face folosind videoproiectorul. Pentru unele explicatii si
raspunsuri la intrebari din salé se foloseste tabla. Se asigura suport de curs in format
electronic si acces la documetatii actualizate. Procesul de predare are urmatoarea
structura:

= 80% prezentare teoreticd, pe baza suportului de curs (slide-uri)

= 20% activitate interactiva (discutii cu studentii)

5.2. de desfasurare a seminarului/ Proiectul are rolul de formare a abilitatilor de proiectare, realizare si utlizare a
laboratorului/proiectului sistemelor de conducere a actionarilor in automatizarile industriale.

6. COMPETENTELE SPECIFICE ACUMULATE ’

Prin cunostintele predate la curs, prin exemplele prezentate §i prin aplicatiile practice efectuate in cadrul
proiectului, cursul ,,Sisteme de actionare” contribuie la formarea competentelor profesionale:
= C3. Dezvoltarea de aplicatii specifice sistemelor automate incorporate utilizate in industria auto, aviatie,
transporturi feroviare, etc.

Competente
profesionale




= N/A

Competente
transversal

7. OBIECTIVELE DISCIPLINEI (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Cursul contribuie la aprofundarea cunostintelor inginerilor automatisti,
specialigti in sisteme automate incorporate asigurandu-le cunostinte in domeniul
sistemelor de actionare. Sunt abordate conceptelele si metodele de baza utilizate
in proiectarea si realizarea sistemelor de actionare.

7.2 Obiectivele specifice

Studentii vor invata sa:
»  formuleze cerintele impuse unui sistem de actionare pentru conducerea

proceselor;

= utilizeze metode de proiectare, modelare si simulare pentru sisteme de
actionare;

= i evalueze performantele structurilor utilizate in Sistemele de
actionare.

Laboratorul are rolul de a fixa cunostintele teoretice si de a permite intelegerea
fenomenelor prin aplicatii practice.

8. CONTINUTURI

c.c. fara perii)

8.1 Curs (unititi de continut) Nr. ore Metode de predare
1. Structura si functiile sistemelor complexe de actionare incorporate 2 Predarea cursului se face
- Elemente de dinamica sistemelor de actionare folosind
- Criterii de alegere a unui sistem de actionare videoproiectorul.
2. Sisteme de reglare actionarilor de curent continuu 4 - 80% prezentare
- Structuri de reglare cu limitarea unor marimi intermediare teoreticd, pe baza
- Metode de proiectare suportului de curs
- Algoritmi conventionali si structuri hardware/software de implementare (slide-uri).
- Algoritmi neliniari de conducere a actionirilor de cc - 20% activitate
3. Sisteme de reglare automata a actionarilor cu motoare de c.a. 8 interactiva (discutii
- Modele matematice pentru motoare de c.a. (modele matematice cu variabile de cu studentii)
faza, cu fazori spatiali, modele dq) Materialele necesare vor
- Comanda scalara si vectoriala a actionarilor cu motoare de c.a. fi puse la dispozitia
- Comanda motorului asincron prin controlul direct al cuplului (DTC) studentilor in format
- Comanda vectoriala a masinii sincrone cu magneti permanenti e}ectromc si In forma
- Sisteme de actionare cu motoare sincrone cu magneti permanenti (motoare de tiparita.
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Bibliografie &
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1. A. Kelemen, M. Imecs, Sisteme de reglare cu orientare dupa cimp ale masinilor de c.a., Edit. Academiei,

2. R. Magureanu, Masini electrice speciale pentru sisteme automate, Edit. Tehnica Bucuresti, 1980.

3. A. Barzam, Automation in electrical power systemes, MIR Publishers, Moscow, 1981.
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6. S. Ivanov, Reglarea vectoriala a sistemelor de actionare electrica, Tipografia Universitatii din Craiova, 2000.

8.2 Activitati aplicative (subiecte/teme) - laborator Nr. ore Metode de predare

1. Reglarea turatiei motorului de c.c.

2. Reglarea turatiei grupului generator motor de c.c.

3. Reglarea nereversibila a turatiei motorului de c.c

4. Reglarea reversibila a turatiei motorului de c. c.

5. Algoritmi de comanda neliniara a motorului de c.c.

6. Simularea sistemului convertor pentru un motor asincron.

7. Reglarea turatiei motorului asincron la U/f constant.

8. Reglarea motorului asincron pe principiul orientarii dupa cimp.
9. Reglarea masinii sincrone pe principiul orientarii dupa cimp.
10. Algorimi neliniari de reglare a masinilor de c.a.

Efectuarea lucrarilor de
laborator se face folosind
machete si programe de
simulare pe calculator.
Sunt puse la dispozitia
studentilor platforme de
laborator care contin un
breviar teoretic si modul
de desfasurare al lucrarii.
Activitati:

=  50% desfasurarea
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28 lucrarii
50% interpretarea
rezultatelor si discutii cu
studentii
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SIEAEN

9. COROBORAREA CONTINUTURILOR DISCIPLINEI CU ASTEPTARILE REPREZENTANTILOR
COMUNITATII EPISTEMICE, ASOCIATIILOR PROFESIONALE SI ANGAJATORI REPREZENTATIVI DIN
DOMENIUL AFERENT PROGRAMULUI

Disciplina ofera cunostinte de baza in domeniul sistemelor de actionare. Continutul imbina cunostinte teoretice cu
aplicatii si se concentreaza pe formularea §i rezolvarea unor probleme specifice sistemelor de actionare, care pot sa apara
ntr-o diversitate de domenii din inginerie. Tematica este clasica, subiectele abordate apar in programele cursurilor
similare din universitatile importante din tara si strainatate.

Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:

= Societdtii CS-Roméania — Craiova

=  Societatii Softronic Craiova

= Reloc Craiova

10. EVALUARE

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din nota finala

10.4 Curs - Intelegerea fundamentelor | Examen scris 60%
teoretice corespunzatoare
transmisiei informatiei.

- Capacitatea de a realiza
conexiuni intre notiunile
predate.

- Capacitatea de analiza si
sinteza intr-o situatie

concreta.
10.5 Activitati aplicative - Interpretarea rezultatelor; Verificare pe parcurs si 40%
proiect - Solutiile aplicatiilor se testare finala

prezinta si se discuta in
cadrul grupei

10.6 Standard minim de performanta (volumul de cunostinte minim necesar pentru promovarea disciplinei si modul in
care se verifica stapanirea lui)

=  Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs §i examenului final.
= Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreaga a punctajului final.

Data completarii: 27.09.2023

Titular curs Titular activitati aplicative
Prof. Dr. Ing. Eugen Bobasu Prof. Dr. Ing. Eugen Bobasu

Data avizirii in departament: 29.09.2023

Director de departament
Prof. dr. ing. Catalin Cosmin lonete




