1. DATE DESPRE PROGRAM

FISA DISCIPLINEI
ANUL UNIVERSITAR 2023 — 2024

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

1.2 Facultatea

Facultatea de Automaticad, Calculatoare si Electronicd

1.3 Departamentul

Departamentul de Automatica si Electronica

1.4 Domeniul de studii

Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studiit

Master

1.6 Programul de studii (denumire/cod)?
/Calificarea

Tehnologii informatice Tn ingineria sistemelor/ M206020220

2. DATE DESPRE DISCIPLINA

2.1 Denumirea disciplinei:

Sisteme de control n retea

2.2 Titularul activitatilor de curs

Prof. dr. ing. Cosmin IONETE

2.3 Titularul activitatilor aplicative

Nu este cazul

2.4 Anulde | 2 | 2.5 Semestrul 3

2.6 Tipul disciplinei | DS

2.7 Regimul disciplinei | DI | 2.8 Tipul de

studiu (continut)® (obligativitate)* evaluare

3. TIMPUL TOTAL ESTIMAT (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe saptimani 4 | din care: 3.2 curs 2 | 3.3 proiect 2

3.4 Total ore din planul de invatgmant | 28 | dincare:3.5curs | 28 | 3.6 proiect 28

3.7 Distributia fondului de timp ore
= Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie sinotite 14
=  Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate i pe teren 14
= Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
* Tutoriat -
=  Examinari 3
= Alte activitdti: consultatii, cercuri studentesti -

Total ore activititi individuale 44

3.8 Total ore pe semestru® 100

3.9 Numirul de credite® 4

4. PRECONDITII (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Studentul trebuie sa posede cunostinte de specialitate dobandite la urmatoarele discipline:

automotive.

Analiza matematica, Teoria sistemelor automate, Electronica digitala, Analiza si sinteza
dispozitivelor numerice, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare, Retele de
calculatoare (ciclul licentd), Sisteme si retele de comunicatie, Sisteme automate n

4.2 de competente Nu sunt necesare

5. CONDITII (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Predarea cursului se face folosind videoproiectorul. Pentru unele explicatiisi

raspunsuri la intrebari din sala se foloseste tabla. Se asigura suport de curs 1n format




structura:

electronic si acces la documetatii actualizate. Procesul de predare are urméatoarea

= 80% prezentare teoreticd, pe baza suportului de curs (slide-uri)
= 20% activitate interactiva (discutii cu studentii)

5.2. de desfagurare a
seminarului/
laboratorului/proiectului

6. COMPETENTELE SPECIFICE ACUMULATE ’

Competente
profesionale

C4: Proiectarea, implementarea, exploatarea si evaluarea performantelor sistemelor sistemelor informatice si
a retelelor de comunicatie industriale in conditii de asigurare a calitatii si securitatii sistemelor informatice.

N/A

Competente
transversale

7. OBIECTIVELE DISCIPLINEI (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al
disciplinei

Contribuie la perfectionarea inginerilor automatisti, specialisti in conducerea
proceselor si informatica aplicata, asigurandu-le cunostinte in domeniul
sistemelor de reglare distribuite in retea. Sunt abordate concepte de baza
utilizate Th modelarea retelelor de comunicatii, a executivelor de timp real
precum si despre influenta acestora asupra performantelor sistemelor de reglare.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul urmareste introducerea conceptelor de baza privind implementarea
sistemelor de control distribuite in retea: prezentarea generala a retelelor
industriale, Intarzieri introduse de retelele de comanda, proiectarea simultana a
planificatorului de taskuri si a controllerului.

8. CONTINUTURI

8.1Curs (unitati de continut) l:rré Metode de predare

1. Paradigme si metode de proiectare a sistemelor de control in retea 2 Predarea cursului se face
folosind videoproiectorul.

2. Partajarea resurselor de calcul (multitasking) 6 - 80% prezentare

- Planificatoare de taskuri statice teoretica, pe baza

- Planificatoare de taskuri dinamice suportului de curs (slide-

- TrueTimeKernel pentru modelarea dinamicii sistemelor de control uri).

multitasking - 20% activitate interactiva

3. Partajarea resurselor de comunicatie. Retele industriale 8 (discutii cu studentii)

- Retele de tip Ethernet Materialele necesare vor fi

- Retele de tip CAN puse la dispozitiastudentilor

- Retele de tip LIN in format electronic si in

4. Partajarea resurselor de calcul si comunicatie. Controlul distribuit Tn 12 | forma tiparita.

retea

- TrueTimeNetwork pentru modelarea dinamicii sistemelor de control

multitasking implementate n retea

- Dinamica sistemelor hibride (dinamice si logice)

- Proiectarea simultana a planificatorului de taskuri si a controllerului
pentru sistemele de control multitasking in retea




Bibliografie 8

1. Documentatie Matlab/Simulink/RTW si xPC.

2. Documentatie Quanser

3. Documentatie TrueTime

4. Documentatie retele CAN, LIN

5. CANoe software (http://vector.com/vi_canoe_en.html)

6. Tonete C., Selisteanu D., Sendrescu D., Popescu D., Roman M., Surlea D., “Simulation of Real-Time
DistributedNetworked Control of RotationalQuanserExperimentsusingTrueTimeandMatlab”, Trans. on Automatic
Control and Comp. Sci., ScientificBulletin of The “Politehnica” University of Timisoara, Tome 53(67), pp. 87-94,
2008.

7. Raport tehnico-stiintific proiect parteneriate SICOTIR, director Cosmin lonete

8.2 Activitati aplicative (subiecte/teme) Nr. Metode de predare
ore
1. Instalarea TrueTime sub Matlab/Simulink 1 Elaborarea proiectului consta in

2 etape: teoretica (modelare si

2. Modelarea unui sistem de conducere multitasking cu 2 motoare de curent 2 ;im“?.re in M‘f"“_a?/_ISiT;'i?’“k/_
continuu folosind TrueTimeKernel. rr;;l::l(zci‘fvti:’;:;' :) 2.3) sl
Studiu comparativ al influentei diferitelor politici de planificare a taskurilor b :

. . . . Partea teoretica se poate
(pe cazul celor 2 MCC) asupra performantelor dinamice ale sistemului de implementa pe calculatoarele

reglare personale ale studentilor,

3. Modelarea unui sistem de conducere a 2 motoare de curent continuu 2 necesitand timp mai mic de

distribuite n retea laborator. Partea practica se

Studiu comparativ al influentei diferitelor retele de comunicatie (pe cazul desfasoard exclusiv in laborator.

celor 2 MCC) asupra performantelor dinamice ale sistemului de reglare Pentru implementarea si testarea
- . - in timp real distribuit Tn retea se

4. Implementarea sistemului de operare de timp real xPC sub Matlab/ 9 foloseste o retea locald Ethernet

Simulink/ RTW. Testarea functionarii sistemului de operare de timp real precum si kernelul de timp real

XPC; Testarea comunicatiei Tn retea (UDP) sub xPC XPC de la Matlab si plici de

Remote control pentru 2 MCC distribuite Tn noduri de retea diferite sub achizitie si experimente Quanser.

XPC Sunt puse la dispozitiastudentilor

toate datele necesare

Bibliografie 8

1. Documentatie Matlab/Simulink/RTW si xPC.

2. Documentatie Quanser

3. Documentatie TrueTime

4. Documentatie retele CAN, LIN

5. CANoe software (http://vector.com/vi_canoe_en.html)

6. Tonete C., Selisteanu D., Sendrescu D., Popescu D., Roman M., Surlea D., “Simulation of Real-Time

DistributedNetworked Control of RotationalQuanserExperimentsusingTrueTimeandMatlab”, Trans. on Automatic
Control and Comp. Sci., ScientificBulletin of The “Politehnica” University of Timisoara, Tome 53(67), pp. 87-94,
2008.

7. Raport tehnico-stiintific proiect parteneriate SICOTIR, director Cosmin lonete

9. COROBORAREA CONTINUTURILOR DISCIPLINEI CU ASTEPTARILE REPREZENTANTILOR
COMUNITATII EPISTEMICE, ASOCIATIILOR PROFESIONALE SI ANGAJATORI REPREZENTATIVI DIN
DOMENIUL AFERENT PROGRAMULUI

Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:
= SC HELLA Romania, filiala Craiova

= CS Romania Craiova

= SCIPA SA Craiova

10. EVALUARE

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere
evaluare din nota finala



http://vector.com/vi_canoe_en.html
http://vector.com/vi_canoe_en.html

10.4 Curs - Intelegerea fundamentelor teoretice corespunzitoare Examen scris final 100%
sistemelor de control Tn retea.

- Capacitatea de a realiza conexiuni intre notiunile
predate.

- Capacitatea de analiza si sinteza intr-0 situatie
concreta.

10.5 Standard minim de performantd (volumul de cunostinte minim necesar pentru promovarea disciplinei si modul
n care se verifica stdpanirea lui)

=  Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs, proiectului si examenului final.
= Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreaga a punctajului final.

Data completarii: 20.09.2023
Titular curs
Prof. dr. ing. Cosmin lonete

Data avizirii in departament: 29.09.2023
Director de departament
Prof. dr. ing. Cosmin lonete




