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Popescu.

5 
Algoritmi de mentenanță predictivă pentru structuri mecanice folosind instrumente software de prelucrare a semnalelor de vibrații, Contract subsidiar de tip D 
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POS CCE / Apel nr. 1 / Axa prioritară 1, Polul de competitivitate “Automotive Sud-Vest Oltenia”, Proiectul nr. P09002 / 1139 / 31.03.2014, cod SMIS 50138, 2014-
2015, coordonator SC URANUS SRL Craiova, partener Universitatea din Craiova, Responsabil UCV: L. Mandache.
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068/18.09.2007, coordonator Univ. Tehnică “Gheorghe Asachi” Iaşi, Univ. din Craiova – partener, nr. înreg. UCV 707/ 26.09.2007, responsabil UCV: Dorin Popescu.

9 
Reglarea neliniară robustă a coloanelor de separare criogenică a izotopului 13C,  Contract PNCDI II (Parteneriat), 2007-2010, nr. 71023/18.09.2007, coordonator 
Univ. Tehnică Cluj-Napoca, Univ. Craiova – partener, nr. înreg. UCV 783/18.09.2007, responsabil UCV: Dan Popescu.
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Proceduri avansate de modelare, identificare şi conducere neliniară a proceselor biochimice şi biotehnologice pentru îmbunătăţirea calităţii apei , Contract nr. 
29C/08.05.2007, Cod CNCSIS 621, Tema 13, 2007-2008, director: E. Petre.

11                 
Platformă multimedia pentru instruire, cercetare şi dezvoltare de aplicaţii în mecatronică şi automatică , Contract CNCSIS de tip Platforme/laboratoare de 
formare şi cercetare interdisciplinară, 2006-2008, OMEdC 4873/08.08/2006, Universitatea din Craiova 62B/ 14.09.2006, director M. Ivănescu.

12                 
Promovarea cercetării în automatică şi robotică în scopul integrării în reţele europene şi internaţionale de cercetare - PARSIR , Contract de Excelenţă CEEX 2006 – 
2007, CEEX 14/2006, modulul III, competiţia 2, Univ. din Craiova – MEC, director: Dorin Popescu.

13                 
Controlul şi integrarea tehnologică a materialelor şi structurilor inteligente - CITMSI , Contract de Excelenţă CEEX, modulul I, nr. 259/11.09.2006, finațare ANCS, 
contractor CCMR – Universitatea din Craiova, 2006-2008, responsabil proiect N. Bîzdoacă.

14                 
Sistem de analiză şi calcul a semnalelor din reţele electrice poluate şi comandă a filtrelor active pentru compensarea armonicilor - SACSCFA , Contract de 
Excelenţă CEEX 4049/2006, program Cercetare de excelenţă, modulul I, contractor ICMET Craiova (Responsabil proiect Universitatea din Craiova: Dan Popescu), 
2006-2008.

15                 
Prevenirea cuplajelor pilot-elicopter (om-maşină) în manevre critice la bordul navelor şi platformelor marine - ELICOMNAV , Contract de Excelenţă CEEX, modulul 
I, nr. 449/06.11.2006, contractor SC STRAERO S.A. Bucureşti, subcontract Univ. Craiova nr. 259/26.07.2006 (Responsabil proiect UCV: Dan Popescu), 2006-2008.

16                 
Metode moderne de conducere adaptivă, vibraţională şi alunecătoare a sistemelor neliniare. Aplicaţii la bioprocese de depoluare , 2005-2006, beneficiar 
Ministerul Educaţiei şi Cercetării, nr. 27661/14.03.2005, Cod CNCSIS 90, Tema 17, act ad. 17C/2006, Cod CNCSIS 90, Tema 28.

17                 
Partajarea resurselor de instruire şi de cercetare - PRIC , Contract de Excelenţă CEEX 2005 – 2008 (Universitatea din Craiova, Universitatea ”Politehnica” Bucureşti, 
Universitatea Tehnică ”Gh. Asachi” din Iaşi, Univ. ”Dunărea de Jos” din Galaţi, Centrul de Cercetare CIMR - Bucureşti), cod PC-D03-PT13-513, CEEX 24/I03, nr. 
50C/2005, modulul I, director Mircea Ivănescu.

18                 
Sisteme disipative. Analiză şi sinteză, 2004-2006, beneficiar Ministerul Educaţiei şi Cercetării, nr. contract 33062/2004, cod CNCSIS 279, Tema 13, nr. contract 
34677/2005, CNCSIS 279, act adiţional 17C/2006, cod CNCSIS 279, Tema 26, director: V. Răsvan

19                 
Metode evoluate de conducere neliniară a proceselor biotehnologice pentru depoluarea mediului , 2004-2005, beneficiar Ministerul Educaţiei şi Cercetării, nr. 
contract 33062/2004, Cod CNCSIS 317, Tema 9, nr. contract 34677/2005, Cod CNCSIS 317, director: E. Petre.

20                 
Dinamici nestandard în sistemele cu întârziere – studii şi experimente simulate , 2004-2005, beneficiar Ministerul Educaţiei şi Cercetării, nr. contract 33062/2004, 
Cod CNCSIS 318, Tema 10, nr. contract 34677/2005, Cod CNCSIS 318, director: D. Popescu.

21                 
Cercetări teoretice şi experimentale în domeniul roboţilor mobili , 2004-2005, Cod CNCSIS 715, Tema 27, nr. 33062/2004, Cod CNCSIS 715, Tema 16, nr. 
34677/2005, director: M. Niţulescu.

22                 
Algoritmi şi arhitecturi pentru ghidarea roboţilor mobili cu sustentaţie cu roţi pe traiectorii cablate sau programate , 2001-2003, Nr. contract 35254/2001, cod 
CNCSIS 151, Tema nr. 13, nr. 33451/2002, cod CNCSIS 11, Tema nr. 40, nr. 40202/2003, cod CNCSIS 715, Tema nr. 7, director: M. Niţulescu.

23                 
Dinamica şi conducerea sistemelor cu întârziere şi propagare , 2001-2003, nr. contract 35254/2001, cod CNCSIS 146, Tema nr. 11, nr. contract 33451/ 23C/ 2002, 
cod CNCSIS 15, Tema 37, nr. contract 33547/ 2003, cod CNCSIS 263, Tema 5, director: V. Răsvan.

24                 
Studii Post-universitare de Automatică şi Prelucrarea Semnalelor , contract Universitatea din Craiova - Banca Mondială, CNCSIS 58 D, 1998-2002, director V. 
Răsvan.

25                 
Arhitecturi şi algoritmi de conducere destinate sistemelor tehnologice complexe , 2000-2001, contract Univ. Craiova - ANSTI, Nr. 6156 GR/2000, Tema B2/T-08-26, 
2000, şi contract Univ. Craiova - MEC (continuare grant ANSTI), Nr. 6156 GR, Act. Ad.1, Tema A2/2001

26                 
Structuri neuro-fuzzy de autoacordare a legilor de reglare bazate pe utilizarea metodei momentelor ponderate , 1998-1999, Grant CNCSU, nr. contract 23/1998, 
Tema 9, respectiv 5C/1999, cod CNCSIS 309, Tema nr. 29, beneficiar MEN, director: C. Marin.

27                 
Metode de conducere pentru sisteme cu propagare , 1998-1999, Grant CNCSU, nr. contract 23/1998, Cod 18, Tema 8, respectiv 23/1998, Tema 9, beneficiar 
Ministerul Educaţiei Naţionale, director: V. Răsvan.

28                 
Aplicaţii de proces ale conducerii adaptive şi robuste, 1996-1997, nr. contract 5006 / 16C / 1996, 7006/14C/1997, beneficiar Ministerul Învăţământului, director: 
V. Răsvan.


