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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI
ANUL UNIVERSITAR 2025 - 2026

1.1. Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

1.2. Facultatea

Automatica, Calculatoare si Electronica

1.3. Departamentul

Automatica gi Electronica

1.4. Domeniul de studii

Ingineria sistemelor, calculatoare si tehnologia informatiei

1.5. Ciclul de studii universitare

Licenta

1.6. Forma de organizare

IF

1.7. Programul de studii

Automatica §i informatica aplicata /L20601022010

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Algebrai liniara, geometrie analitica si diferentiala

2.2. Titularul activitatilor de curs

Conf. univ. dr. Florian MUNTEANU

2.3. Titularul activitatilor de seminar

Asist. univ. dr. Andrei GRECU

2.4. Anul de studiu I 2.5.
Semestrul

I

2.6. Tipul de E 2.7. Regimul DOB
evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1. Numarul de ore pe saptimana 5 din care: 3.2 curs 3 3.3. seminar 2
3.4. Total ore din planul de invatamant 70 din care: 3.5 curs 42 | 3.6. seminar 28
Distributia fondului de timp - ore/sapt. ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat -
Examinari 5
Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 2
3.7. Total ore studiu individual 55
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numairul de credite 5
4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Studentii trebuie sa posede cunostinte de specialitate dobandite la urmétoarele

Fizica.

discipline: Matematica elementara din gimnaziu si liceu, Analiza matematica,

4.2. de competente Operarea cu matrici, calcularea de determinanti, rezolvarea de ecuatii algebrice si

reala.

rezolvarea de sisteme de ecuatii liniare, derivarea functiilor reale de o variabila

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Activitate didacticd cu prezentd fizica. Predarea cursului se face

folosind videoproiectorul. Pentru explicatii, exemple, unele
demonstratii si raspunsuri la intrebari din salad se foloseste tabla. Se
asigurd suport de curs si seminar in format electronic si acces la
documentatii actualizate. Pentru eficientizarea activitatii de predare




se foloseste platforma Google Classroom pentru diseminarea
materialelor didactice, discutii, observatii, colectarea temelor si
postarea rezultatelor evaludrii. Procesul de predare are urmatoarea
structura:

e 80% prezentare teoretica, pe baza suportului de curs (slide-uri)
e 20% activitate interactiva (discutii cu studentii)

5.2. de desfasurare a seminarului/ | Activitate didactica cu prezenta fizicd. Seminarul are loc intr-o sald

laboratorului

dotati cu tabla de scris. Impreuna cu studentii se dau explicatii,
indicatii si se rezolva la tabla aplicatii practice, exercitii si
probleme care ilustreaza notiunile prezentate la curs. Studentii
primesc teme pentru acasa. Pentru eficientizarea activitatii de la
seminar se foloseste platforma Google Classroom pentru
diseminarea materialelor didactice, colectarea temelor si postarea
rezultatelor evaluarii.

6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invitirii la formarea cirora contribuie
parcurgerea si promovarea disciplinei

b

Cunostinte
[\

Studentul/Absolventul:
1.

identifica si descrie concepte, principii si metode de baza din din matematica, strict
necesare pentru formarea competentelor lor profesionale. Se urmareste introducerea
notiunilor fundamentale ale algebrei liniare, geometriei analitice i diferentiale: spatii
vectoriale, aplicatii liniare, forme patratice, spatii euclidiene, dreapta si planul, conice
si cuadrice, curbe in plan si in spatiu, suprafete.

explica si interpreteaza rezultate teoretice din matematicd. Seminarul are rolul de a
fixa cunostintele teoretice si de a crea deprinderi de calcul prin aplicatii practice,
exercitii si probleme.
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Studentul/Absolventul:

opereazd cu concepte, principii $i metode de bazd din matematica.

rezolvd probleme de matematica cu aplicabilitate in inginerie si valideaza solutia
obtinuta.

efectueaza calcule ingineresti si economice de complexitate medie si le asociazd cu
reprezentari grafice letrice sau specifice proiectarii asistate de calculator.

aplica criterii si metode de evaluare pentru identificarea, modelarea,
experimentarea, analiza si aprecierea calitativa si  cantitativd a fenomenelor si
proceselor specifice domeniului fundamental folosind inclusiv tehnologii digitale.
achizitioneaza si prelucreaza date, interpreteaza rezultate teoretice matematice si
experimentale.
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Studentul/Absolventul:

aplica valorile eticii si deontologiei profesiei de inginer.

practica rationamentul logic, evaluarea si autoevaluare in luarea deciziilor.
comunicd eficient despre activitatile de inginerie cu o gama larga de public.

este angajat In invatarea pe tot parcursul vietii pentru dobandirea si implementarea
cunostintelor, dupa cum este necesar, folosind strategii de invatare adecvate.
promoveaza dialogul, cooperarea, respectul fatd de ceilalti si interculturalitatea.

7. Continuturi

7.1. CURS Modalitatea de Metode de predare Fond de
desfasurare timp alocat
(ore)
1. Spatii vectoriale fatd in fata Predarea cursului se face 4
1.1 Definitie, exemple. Proprietati folosind videoproiectorul.
1.2 Dependenta liniara. Sistem de - 80% prezentare
generatori teoretica, pe baza
1.3 Baza si dimensiune. Coordonatele suportului de curs




unui vector 1n raport cu o baza
1.4 Subspatii vectoriale: definitie,
exemple, operatii cu subspatii
vectoriale

2. Aplicatii liniare

2.1 Definitie, exemple

2.2 Nucleu si imagine: definitie,
teorema rangului

2.3 Matricea asociata unei aplicatii
liniare

2.4 Subspatii invariante. Valori proprii
si vectori proprii

2.5 Endomorfisme diagonalizabile

3. Forme biliniare. Forme patratice
3.1 Forme biliniare: definitie, exemple
3.2 Forme biliniare simetrice si forme
patratice

3.3 Forma canonica a unei forme
patratice (metodele Gauss si Jacobi)
3.4 Forme patratice definite pe un
spatiu vectorial real. Signatura

4. Spatii vectoriale euclidiene

4.1 Definitie, exemple

4.2 Ortogonalitate, norma, inegalitatea
lui Cauchy

4.3 Baze ortonormate. Procedeul
Gram-Schmidt

4.4 Complementul ortogonal al unui
subspatiu al unui spatiu euclidian

4.5 Operatori liniari simetrici. Metoda
transformarilor ortogonale

5. Vectori liberi (geometrici)

5.1 Notiunea de vector liber. Spatiul
vectorial real al vectorilor liberi

5.2 Produs scalar, produs vectorial,
produs mixt

5.3 Repere carteziene ortonormate

6. Dreapta si planul in spatiu

6.1 Dreapta: determinari geometrice,
ecuaftii

6.2 Distanta de la un punct la o
dreapta. Unghiul a doua drepte

6.3 Planul: determinari geometrice,
ecuatii

6.4 Distanta de la un punct la un plan.
Unghiul a doua plane

6.5 Perpendiculara comunda a doua
drepte necoplanare

7. Conice si cuadrice

7.1 Ecuatia carteziana generala a unei
cuadrice (conice). Centru de simetrie
7.2 Intersectia unei cuadrice (conice)
cu o dreapta. Planul tangent la o
cuadrica

7.3 Reducerea ecuatiei carteziene
generale a unei cuadrice (conice) la
forma canonica

(slide-uri).

- 20% activitate
interactiva (discutii
cu studentii)

Materialele necesare vor
fi puse la dispozitia
studentilor in format
electronic si in forma
tiparita.

Pentru eficientizarea
activitatii de predare se
foloseste platforma
Google Classroom pentru
diseminarea materialelor
didactice, discutii si
observatii.




7.4 Studiul cuadricelor (conicelor) pe
ecuatia canonica

7.5. Suprafete riglate. Suprafete de
rotatie

8. Curbe in plan si in spatiu

8.1 Drumuri parametrizate.
Parametrizarea naturala. Drumuri
echivalente

8.2 Definitia curbei. Moduri de
reprezentare

8.3 Tangentd si normald. Plan normal
8.4 Curbura. Torsiune. Triedrul lui
Frenet. Formulele lui Frenet

9. Suprafete

9.1 Panze parametrizate. Suprafete
9.2 Curbe pe o suprafata. Curbe
coordonate. Puncte singulare si
regulate

9.3 Plan tangent. Normala

9.4 Prima forma fundamentala a unei
suprafete. Lungimea unei curbe pe o
suprafatd

9.5 A doua forma fundamentala a unei
suprafete. Curburi. Linii geodezice

Bibliografie:

1. Berger, M., Geometry I, II, Springer Verlag, Berlin-Heidelberg, 1987

Radu, C., Algebra liniard, geometrie analitica si diferentiald, Ed. ALL, Bucuresti, 1998

Silov, G.E., Mathematical analysis. Finite dimensional spaces, Ed. St. Encicl., Bucuresti, 1983

Stanasila, O., Analiza liniara si geometrie, Ed. ALL, Bucuresti, 2000

Vladimirescu, 1., Matematici aplicate, Repr. Univ. Craiova, 1987

AT Rl Pl Rl

Universitaria, Craiova, 2007

Vladimirescu, 1., Munteanu, F., Algebra liniard, geometrie analitica si geometrie diferentiala, Ed.

7. Munteanu, F., Slesar, V, Stanescu, M.M., Probleme de algebra liniara, geometrie analitica si

geometrie diferentiald, Ed. Sitech, Craiova, 2010

8. Munteanu, F. Algebra liniara, geometrie analitica si geometrie diferentiald, suport de curs si

seminar online,

http://www.ucv.ro/pdf/departamente_academice/dma/suporturi_curs/Munteanu_Florian_Alg lin geom.pdf

7.2. Seminar/laborator/proiect

Modalitatea de
desfasurare

Metode de predare

Fond de timp
alocat (ore)

1. Exemple de spatii vectoriale.
Dependenta liniard. Sistem de
generatori. Baza si dimensiune

2. Coordonatele unui vector in
raport cu o bazd. Subspatii
vectoriale. Operatii cu subspatii
vectoriale

3. Exemple de aplicatii liniare.
Nucleu si  imagine. Matricea
asociatd

4. Vectori proprii si valori proprii.
Endomorfisme diagonalizabile

5. Forme biliniare, forme patratice,
forma canonici a wunei forme
patratice, metoda Gauss, metoda

fatd 1n fata

Efectuarea seminariilor se

face Impreuna cu studentii.

Se dau explicatii, indicatii

si se rezolva la tabla

aplicatii practice, exercitii

si probleme.

Sunt puse la dispozitia

studentilor modele de

aplicatii rezolvate si un

breviar teoretic, atat in

format electronic cat si in

forma tiparita.

Activitati:

= 80% desfasurarea
efectiva a seminarului

2




Jacobi

6. Exemple de spatii euclidiene.
Procedeul de ortonormare Gram-
Schmidt

7. Operatori simetrici. Metoda
transformarilor ortogonale

8. Operatii cu vectori liberi.
Schimbari de repere carteziene
ortonormate

9. Probleme cu dreapta si planul in
spatiu: ecuatii, unghiuri, distante

10. Exemple de conice si cuadrice.
Probleme referitoare la planul
tangent, sfera

11. Aducerea la forma canonicd a
conicelor, cuadricelor. Probleme
diverse

12. Exemple de curbe in plan si in
spatiu. Tangenta, plan normal

13. Determinarea triedrului lui
Frenet, a curburii si torsiunii pentru
o curba

14. Exemple de suprafete. Plan
tangent, normala. Probleme diverse

= 20% interpretarea

rezultatelor si discutii
cu studentii.

Pentru eficientizarea
activitdtii de predare se
foloseste platforma

Google Classroom pentru
diseminarea materialelor
didactice, colectarea

temelor, discutii,
observatii si  postarea

rezultatelor evaluarii.

Bibliografie:

1. Belage, A. et autres, Exercices resolus d'algebre lineaire, Masson, Paris, 1983

2. Munteanu, F. s.a., Culegere de probleme de alg. liniara, geom. analitica, difer., Ed. Universitaria,
Craiova, 2009

3. Udriste, C. s.a., Probleme de algebra, geometrie si ecuatii diferentiale, EDP, Bucuresti, 1981

4. Vladimirescu, I., Matematici aplicate, Repr. Univ. Craiova, 1987

5. Vladimirescu, I., Munteanu, F., Algebra liniara, geometrie analitica si geometrie diferentiald, Ed.
Universitaria, Craiova, 2007

6. Vladislav, T., Rasa, 1., Matematici financiare si ingineresti, Ed. Fair Partners, Bucuresti, 2001

7. Munteanu, F. s.a. Probleme de algebra liniara, geometrie analitica si geometrie diferentiala, Ed.
Sitech, Craiova, 2010

8. Munteanu, F. Algebra liniara, geometrie analitica si geometrie diferentiala, suport de curs si

seminar online
http://www.ucv.ro/pdf/departamente academice/dma/suporturi curs/Munteanu Florian Alg lin geom.pdf

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:

Departamentului de Automatica si Electronica, Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronica
Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din Craiova

9. Evaluare

9.3. Pondere din nota

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare | 9.2. Metode de evaluare

9.4. Curs

finala
. 40%
- Intelegerea . .
. - Examen scris partial
fundamentelor teoretice .
< desfagurat cu doi
corespunzatoare;

. examinatori prezenti
- Capacitatea de a p !

realiza conexiuni Intre
notiunile predat;.




- Capacitatea de analiza

- Examen scris final 35%

9.5. Seminar

si sinteza intr-o situatie | desfasurat, cu doi

concreta. examinatori prezenti

- Interpretarea - Verificare pe parcurs i 25%
rezultatelor; verificare finala

- Solutiile aplicatiilor se
prezinta si se discutd in
cadrul grupei;

- Rezolvarea aplicatiilor
practice lasate tema la
fiecare seminar.

9.6. Standard minim de performanta

Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs, precum si de la examenele partial si final.
Calculul notei finale se face prin rotunjirea la notd intreaga a punctajului final.
Nota minima pentru promovare este 5.

Data completarii
01.10.2025

Data avizarii in departament

01.10.2025

Titular de disciplina,
Conf. univ. dr. Florian MUNTEANU

Semndtura titularului

Director de departament,

Conf. univ. dr. ing. Catalin Constantinescu
Semnétura directorului de departament,
Decan,

Prof. dr. ing. Dorin SENDRESCU

Semnatura decanului,




